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Ulohaly:

1. Za predpokladu, Ze malu hladkt ocelovii gul'6¢ku povazujeme za hmotny
bod, overte, ¢i jej pohyb po prechode z naklonenej roviny na hladkd
vodorovnu rovinu bude rovnomerny priamociary.

2. Za predpokladu, ze mali hladku ocelovu gul'6¢ku povazujeme za hmotny
bod, overte, ¢i jej pohyb po hladkej naklonenej rovine je rovnomerne
zrychleny.

Pomobcky:  drevena doska so Zliabkom, hranol, stopky, hladka ocelova gul'6¢ka, drevena
lista s dizkou 1 m so stupnicou v cm, drevena zarazka

Tedria: POsobenim pohybovej zlozky tiaZzovej sily Fe1 sa teleso po naklonenej rovine
postva smerom dole, pri¢om vykonava rovnomerne zrychleny pohyb. Akonahle
sa teleso dostane na rovinu, nepdsobi nan okrem tiazovej sily Ziadna ina sila,
a preto teleso vykondva rovnomerny priamociary pohyb (za predpokladu, ze
ide o inercialnu vztaznl sustavu).

Schéma zapojenia:
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Uloha 1:
1. Guldeku uvolnime z najvyssieho bodu trajektorie so stalou dizkou Iy
a meriame ¢as t potrebny na to, aby gul'd6¢ka presla po vodorovnej
rovine po vopred stanovenej trajektorii s dizkou I,. Namerané hodnoty
zapiseme do tabul'ky
2. Zo znémej drahy I> aprislusného ¢asu t pohybu gul'6¢ky uréime
priemernt rychlost. Podla vysledkov ur¢ime, aky pohyb kona
gul'6cka
Uloha 2:
1. Pombdcky zostavime rovnako ako v predoslej tlohe. Uhol sklonu
naklonenej roviny by mal byt maly (5° az 10°).
2. Gul'6¢ku umiestiiujeme na naklonenej rovine do roznych vzdialenosti
I: od dolného konca naklonenej roviny a merajte Cas t, za ktory
gul'dcka prejde uréitu drahu lo.
Tabulka:
Uloha 1:
I, (stala) [m] | I2[m] | t[s] | v[m.s?] | dv[m.s?]
1. 1 1 1,75 | 0,571 0,010
2. 1 09 | 163 | 0,552 0,030
3. 1 0,8 | 1,36 | 0,588 -0,006
4. 1 0,7 | 1,16 | 0,603 -0,022
5. 1 0,6 | 1,01 0,594 -0,012
Uloha 2:
l1[m] | Iz (stéla) [m] t [s] v [m.s?] a [m.s?] Aa [m.s?]
1.| 04 1 3 0,333 0,139 0,006
2.1 0,5 1 2,83 0,353 0,125 0,020
3.] 0,6 1 2,38 0,420 0,147 -0,002
4.1 0,7 1 2,18 0,459 0,150 -0,006
51 0,8 1 1,96 0,510 0,163 -0,018
Vysledky:
Ly
VST
Vit v, + o+ vs
Av = c -
v2
=72
a, +a,+ -+ as
Aa = -—a,
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Zaver: Pokus vysiel podl'a o¢akavani.

V Ulohe 1 s narastom dizky vodorovnej roviny I, sa ¢as pohybu t po
vodorovnej rovine predlzuje priamo umerne dizke Iz, pretoZe teleso vykonéva
rovnomerny priamoéiary pohyb, pri¢om velkost’ rychlosti pohybu v v nasich
meraniach vykazovala minimalnu odchylku Av.

V (lohe 2 s narastom dizok naklonenej roviny l1 je velkost’ rychlosti na
konci naklonenej roviny vyssia, pretoze pohybova zlozka tiazovej sily pdsobi
na teleso dlhsi ¢asovy interval na naklonenej rovine a teleso tak ziska vySsiu
rychlost’.

Odchylky merani vnaSom pokuse st spésobené tym, Ze pokus
neprebiehal v inercialnej vzt'aznej sustave, t. j. na teleso posobili aj iné vplyvy
(valivy odpor, odpor vzduchu).
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